BSD radarovy systém pro zmeénu
jizdniho pruhu systém asistence
pri zmene jizdniho pruhu
Detekce mrtvého uhlu BSD (79 GHz) (dva
vysilaci a Ctyfi pfijimaci radary)
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A: Uvod do produktu

Tento produkt je sadou integrovanych funkci (BSD) monitorovani slepého Uhlu, (LCA) asistence pfi zméné jizdniho pruhu,
(RCTA) v€asného varovani pfi couvani a (DOW) varovani pfi otevirani dvefi. Cil je detekovan dvéma 79GHz milimetrovymi
radary namontovanymi na narazniku karoserie.

(BSD) Sledovani slepého dhlu: Detekuje vozidla v dosahu 3,5 metru od boku vozidla a 10 metr(i za bokem vozidla. Kdyz se
pohybujici vozidlo dostane do detekéni oblasti, rozsviti se vystrazna kontrolka. V tomto okamziku se rozsviti smérovka a
vystrazna kontrolka zacne blikat. Sou¢asné se zobrazi vystrazna zprava Dididi.

(LCA) Asistent zmény jizdniho pruhu: Kdyz vozidlo jede nizkou rychlosti, cilové vozidlo jede vysokou rychlosti a je aktivovana
relativni rychlost. Kdyz je relativni doba kolize mezi cilovym vozidlem a vozidlem kratsi nez 5 sekund, aktivuje se funkce LCA,
ktera detekuje pohybuijici se vozidla ve vzdalenosti do 50 m za vozidlem.

(RCTA) Vcasné varovani pfi couvani a bo¢nim pfiblizeni: 7 metr( na obou strandch vozidla a jsou detekovany cile
prekradujici 1 m/s nebo s relativnim ¢asem kolize kratsim neZ 5 sekund.

(DOW) Varovani pfi otevirani dvefi (volitené): Kdyz je vozidlo zaparkovano a otevieno, pokud se v dosahu 25 metr( za
dvefmi vozidla objevi cil a fidi¢ provede operaci otevieni dvefi, LED dioda blikd a bzu¢ak vydava varovny signal , dididi“, aby
fidice upozornil, aby byl opatrny.

Upozornéni: Funkce tohoto produktu je pomocna. Ridte své vozidlo podle aktualnich dopravnich podminek.

B: Technické parametry

1. Pracovni napéti: DC9” 16V 10. Dosah alarmu LCA: 50 metr(

2. Pracovni proud: DC12V MAX.400MA 11. Rozsah alarmu RCTA: 7 metrQ

3. Pracovni teplota: -40 °C —+ 85 °C 12. Dosah alarmu DOW: 25 metr{

4. Maximdlni vykon: 4,8 W (maximalné) 13. ZpUsob varovani: blikajici LED dioda+ ovy zvuk
5. Skladovaci teplota: -40 °C+ 85 °C 14. Zpusob spusténi: sputéni pomoci ACC

6. Pracovni frekvence: 77 GHz-81 GHz

~

. Rozsah pFizpusobeni rychlosti: T 120 km/h

8. Maximalni dosah detekce: chodec 10-15 m

Motocykl 10-15 m Malé
auto (osobni auto) 15-30
m Velké auto (autobus)
20-50m

9. Dosah alarmu BSD: 10 metr(i za bo¢ni stranou



C: Seznam polozek

Radarovy senzor . . Standard

2 Napéjeci kabel 1ks Standard
3 Radarovy propojovaci 2ks Standard
kabel
LED kontrolka; Objektiv Napéti  DC-5V,
4 pro zadni pohled do slepé 2ks nekonecny
z6ny: proud Volitelné
5 Kalibraéni karta + 20°C Standard
Nivelacni pfistroj
6 Radarovy drzak 2*2 PCS - Standard

7 Sroub 1:Plocha hlava 4,216 TAP Sharp tail NI ﬁﬁm i Standard

2:Sestihranny 5*6 1SO NI (Mnozstvi 2'4)
3.KM3*10  4ks

8 bzugék 1ks ‘ Standard
EVA F i v
9 oam 2ks 777 nalleplt na radarovy
déed stojan
10 Kabelova spona Cernd 100 mm = Pevny kabelovy
= svazek
11 Pokyny Prectéte si pied instalaci Standard

D: Instalace sondy a kalibrace

Levy radar Pravy radar ‘

X

6 Poznamka: Radarové signaly nepronikaji kovem a snadno je rusi zafivkové osvétleni. Pfi instalaci prosim
ovérte:
1. Zadni ndraznik nainstalovaného vozidla je plastovy.
2. Pfimo pred radarovym senzorem (povrchem vysilajicim signal) nesmi byt Zzadné kovové ruseni.
3. Radarovy senzor (povrch vysilajici signél) nelze instalovat smérem k zafivce.



(1) Poutiti kalibraéni karty

Pozndmka:

1: Po demontazi narazniku urcete instalacni polohu modulu radarové sondy, ktery se nachazi na obloukové plose narazniku.

2: Nainstalujte upeviiovaci drzak, aby se zajistil. Srouby radarového modulu a drzéku jsou predem utazeny, aby se snadno nastavil Ghel
modulu. 3: Vytdhnéte kalibracni linii, ktera je rovnobézna se zadni ¢asti vozu.

4: Zkosena hrana kalibracni karty trojuhelniku je vyrovnana s radarovym modulem, nastavte levy a pravy uhel modulu tak, aby
dlouhd pravouhla strana kalibra¢ni karty trojuhelniku byla rovnobéznd s kalibra¢ni ¢arou, a poté utahnéte horni a dolni
upeviovaci Srouby. Kalibrace je dokonéena, jak je znazornéno na vyse uvedeném obrazku.

(2) Pozadavky na parametry instalace radarové sondy

Demontujte zadni naraznik a urete montazni polohu modulu radarové sondy. Poloha se nachazi na oblouku zadniho
narazniku vozidla. Po vyvrtani se namontuje zdkladna drzaku sondy.
Uhel a vy$ka jsou uvedeny na obrazku nize: modul je oznacen hlavou sméfujici nahoru.

Vodorovna ¢ara
(Obrazek) Obrézek 2)

Stfedovd osa

Vyska radarové sondy 55-
9p¢m od zemé

Sonda je namontovana
20 stupfiti smérem ven

* poznamka: Uhel instalace a vyska radarové sondy jsou velmi ddlezité. Pro nejlepsi vysledky provedte instalaci ve vyie
uvedené vysce. Radarova sonda je vertikdIni a nesmi byt naklonéna k zemi. Leva a prava strana jsou naklonény smérem
ven o 20 stuprit. K kalibraci podle kalibraéni metody pouZzijte stupnici pro kalibraci thlu a kalibra¢ni ¢aru v pfislusenstvi.
Radarové sonda nesmi byt instalovédna na zadni svétlo, couvaci radar a kovovou zadni ¢ast, aby nedoslo k ovlivnéni funkce.
Radarovd sonda mUze proniknout pouze plastem.



(3) Metoda kalibrace pfi instalaci radarového senzoru

1, Upevnovaci drzak je zajiStén. Predbéiné zajisténi radarového modulu a Sroubu drzaku usnadruje nastaveni Uhlu modulu;

2, urcete kalibracni ¢aru, kalibracni ¢ara a zadni ¢ast vozidla jsou rovnobézné;

3, Sikmd hrana trojuhelnikové kalibracni karty a radarovy modul jsou vyrovnany, nastavte levy a pravy Ghel modulu tak, aby
trojuhelnikova kalibrace byla provedena. Jakmile je dlouhy pravy Uhel karty a kalibracni linie rovnobézné, zajistéte

horni a dolni upeviiovaci Srouby a kalibrace je dokoncena.

Calibration line

E: Celkovy schéma instalace a zapojeni

(1) Celkovy instala¢ni diagram

pravy smérovy
igndl

Pravé LED
nebo
pravé
zrcatko pro
slepé thly

Bzucak/
klakson

— Levy smérovy
signal

Levd LED nebo levé
slepé
Oblastni zrcatko

Zaporné uzemnéni. ACC jsou odebirany z
pojistky, ACC je ovladano spinacem startu

Prava radarova
sonda

Leva radarova
sonda



(2  Schéma zapojeni
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Radarova linka ACC musi byt ovlddana spinacem zapalovani vozidla. Pokud neni po delsi dobu pfipojena k normalnimu

napdjeni, hrozi riziko ztraty napéjeni.

F. Ovéreni instalace ace a odstrafiovani poruch

(1) OvéFeni funkce instalace

Kalibrace jednotlivych komponent radarového modulu je dokoncena. Po spravném dokonceni kontroly zapojeni provedte
nasledujici kroky k ovéfeni komponent po ovéfeni v terénu.

-
BSD verification: the car has speed, people move
within 10 meters behind the left or right side of the

car, and turn on the turn signal

~

RCTA verification: Reversing gear, personnel walking
back and forth within 4 meters behind the car

0K The left or right LED
———) flashesand a sound
of a beep sounds
OK

Vehicle sta
switch is on

LCA verifies:
than 20Km/h, the relative speed of the car is 2m/s,
and the turn signal is turned on.

that the speed of the car is higher

DOW verification: parking, people move from the
back of the car to the car, open the door

0K

.| LED flashes, buzzer
" tips

Left or right LED

flashes and sounds

0K

»1. Po Gspésném ovéreni pfipojte rychlostni vedeni.
2. Po zkontrolovani vyse uvedenych kroki vratte zpét autodily a zkontrolujte, zda nékteré dily nechybi.

dididi tips

Left or right LED
flashes and sounds
dididi tips




(2) Casté problémy

Fault phenemenan Cause Analysis Solution

Spusténi vozidla BSD nefunguje

Po vypnuti napajeni
vozidla nelze vypnout
systém BSD.

Pfi zapnuti levého a
pravého smérového

svétla

detect moving objects, no

Shoner detekéni vzdalenost

Po normalnim spusténi vozidla sviti levé a prava LED dioda po dobu

3 sekund, aby provedla autotest systému.

1. Napéjeci kabel neni sprévné pfipojen k pojistkam 12V a ACC.

2. Pojistovka je poskozena a zemnici vodi€ neni pFipojen.

Vodi¢ ACC na kabelovém svazku BSD je nespravné pripojen k

the original car's power, so the bsd will not be turned off.

1: Levé a pravé smérové svétlo nejsou pripojeny.
2: Plvodni levy a pravy smérovy signdl a BSD se neshoduji,
normalni je vysoky a nizky vysoky a nizky

3: Bzu¢ak neni pripojeny nebo je poskozeny.

Uhel instalace a poloha radaru nejsou standardizovany

Check the power cord is fully connected.

The ACC line needs to be connected to the
puavodnimu spinaci ACC vozidla.

Pavodni spina¢ ACC automobilu funguje, BSD funguje;
Pavodni ACC automobilu bylo uzavieno a liiZko se zastavilo

1: Zkontrolujte, zda je mezi levym a pravym detekénim
vedenim smérovych svétel spojeni.
2: Zkontrolujte plvodni signdl drovné smérového

svétla automobilu. 3: Zkontrolujte, zda je pfipojeno

vedeni bzu¢aku a zda je

1: Zkontrolujte thel instalace v zavislosti na
pozadavcich instalace
2: Zkontrolujte misto instalace v zavislosti na

1
Dovozce: STUALARM IMPORT, s.r.o. Na Krivce 30, Praha 10, info@stualarm.cz c E ﬁ E
-

Vyrobce: Car technology limited, 2F Hebei Guangzhou China
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