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Hlidani mrtvého uhlu BLIS/BSD s radarovymi senzory
79GHz, E57, R10
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VSEOBECNE INFORMACE PRO ZAKAZNIKA

Dékujeme, Ze jste si zakoupili nase produkty pro mikrovinny systém detekce mrtvého Ghlu
BSD rady vozidla. Nasim cilem je dodat vam produkt nejvyssi kvality s nejlepSimi moznymi
sluzbami. Pro zajisténi nejlepsiho provozniho vykonu a zabranéni jakémukoli faleSnému
poplachu nebo selhani funkce dlirazné doporucujeme, abyste si pfed instalaci a pouzitim
pozorné precetli tuto uzivatelskou prirucku.

1. Obsah

Nazev polozky MnoZstvi Skutecny obrazek produktu
1 hlavni ovladaci jednotka |1
2 Mikrovinny senzor 2
3 Hlavni kabel BSD 1

’:\

4 Kabelovy svazek 2

senzoru
5

Napajeni ovladaci kabel

Led kontrolka

7 Bzucéak
1 M
8 Manual 1
9 3M lepenka 3
10 Kabelova svorka 1 baleni




2. Funkce

3. Specifikace produktu

3.1. Technické parametry

Projekt Technické parametry Poznamka
1 Pracovni napéti |DCOV--36V
2 Pracovni proud <120mA
3 Rozsah rychlosti 1km/h~120km/h
detekce
4 Maximalni dosah [Nakladni automobil: 0,3m-15m
detekce Vozidlo: 0,3m-15m
Motocykl: 0,3m-15m
Pési: 0,3m-10m
5 Omezeni rychlosti [Systém omezeni rychlosti bude aktivni pfi
jakékoli rychlosti
6 Re¥im alarmu LED + bzucak alarm
bzucdkem
7 Horizontalni 52°
detekéni dhel
8 Pracovni teplota [20C-—+70C
9 Skladovaci teplota [30°C-—-+80°C
10 Vodéodolnost IP67
4. Instalace
produktu

4.1 Schéma instalace

produktu




4.2 Schéma zapojeni
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4.3 Instalace

4.3.1 Pred instalaci vyjméte (uvolnéte) zapornou caru z baterie.

4.3.2 Pfi vyjimani konektoru netahejte za kabel pfilis silné, jinak by mohlo dojit k poSkozeni
kabelového svazku. Pti zasouvani konektoru musi byt zasunut az do skuteéného upevnéni
(zacvaknuti)

4.3.3 Kabeldz upevnéte ke kabelovému svazku vozu pomoci stahovacich pasek v baleni tak,
aby se neprovésovala a odfiznéte prebytecnou ¢ast stahovacich paska.

4.3.4 Pfi demontdzi a instalaci dodrZujte prosim pozadavky ptirucky pro udrzbu vozidla, aby
nedoslo k poskozeni dilli. Pokud dojde k ndhodnému poskozeni, vymérite odpovidajici dily.

4.4 Pozadavky na usporadani mikrovinného senzoru
4.4.1. Mikrovinny senzor (plocha vyzafujici signal) - mizZe proniknout pouze plastovym
naraznikem.

4.4.2. Mikrovinny senzor (plocha vyzatujici signal)- nelze senzor instalovat tak aby byla pred
senzorem kovova ¢ast vozu.

4.4.3. Neinstalujte mikrovinny senzor (plocha vyzatujici signal) pred zafivkové svétlo.

4.5 Instalace senzoru
4.5.1 Pravy bocni snimac

4.5.2 Levy boc¢ni snimac

4.5.3 Snimac musi byt instalovan na boku vozu.




Rozsah vysky 60-100 cm.

Vezméte prosim na védomi smér instalace senzorl, Neinstalujte nespravnym smérem, jinak
dojde dezinformaci.

4.6 Vodic¢ senzoru, pripojte k hlavni jednotce v prostoru kabiny.

4.7 Podle oznaceni na napajecim kabelu pripojte ACC, levé smérové svétlo, pravé smérové
svétlo, couvaci svétlo, zem k odpovidajicimu napajecimu zdroji na auté.

4.8 Vedte hlavni svazek podél levé strany do fidici jednotky v kabiné a nainstalujte LED svétla
a bzucak.

4.8.1 LED svétla instalovana na sloupky, vlevo a vpravo uvnitf vozu

“~

4.8.2 Bzucak pfipevnény uvnitf palubni desky a zajistéte, aby nebylo zamezeno Sifeni zvuku
z bzucédaku.

Dalsi zapojeni mlze odkazovat na
instalaci celkového schématu,
rutinni instalaci.




5. Nastaveni systému

5.1 Odbér dill vozidla
5.1 1. Kontrola a stav instalace
(1) PFed zapnutim se ujistéte, Ze zapojeni a instalace je v pofadku.

(2) Speciélni kontrola kabelového svazku vozidla, pokud je nevhodné stlaen, nataZen,
zaseknuty atd.

5.1.2. Zapnéte napdjeni

(1) Pfipojte zaporny pdl baterie (-) , abyste zajistili spravnou funkci vozidla.
(2) Dojde-li k abnormalni situaci, zkontrolujte, zda je spravné nainstalovany kabelovy svazek.
test 5.2

5.2.1 Nastartovani motoru kamionu, po zapnuti ACC se vZdy na 2 sekundy souéasné rozsviti
LED kontrolky, které jsou instalovdny na levé a pravé strané na sloupku vozu A. Také bzucédk
jednou zazni alarm, coZ znamena, Ze systémy byly dokoncéeny a systém okamZité vstoupi do
testu prizpUsobeni prostredi, 5-8 sekund pro prechod do pracovniho stavu

5.2 Poté, co systém prejde do provozniho stavu, je pfipraven detekovat obé strany zadni
bocni slepé oblasti vozu (pokryva obé strany jizdniho pruhu, délka cca 15 metra).

Pozadejte o asistenci druhou osobu, at pfijde ze zadni strany k senzoru, aby otestoval
fungovani LED svétel a bzuédku.

5.3 Po otestovani vsech funkci nainstalujte zpét vSechny dily demontované pfi instalaci,
autodily . ndraznik atd.

6. Upozornéni

6.1 V nasledujici situaci nemusi byt mikrovinny senzor schopen detekovat cilovy objekt nebo
je obtizné cilovy objekt detekovat.

e Vozidlo se nachazi v zadni slepé oblasti sousedniho jizdniho pruhu, ale vozidlo neni pobliz
e Vozidlo jede vedle vaseho vozu dlouhou dobu témér stejnou rychlosti

e Vozidlo jede z opacné strany

e Vozidla sousednich pruhl se vas snazi predjet

@ Prilehlé jizdni pruhy vozidla jsou extrémné Siroké, detekéni oblast radarového senzoru je
nastavena na rychlostni silnici



Systémova vystrazna svétla a vystrazné zvuky nemusi byt aktivovany nebo mohou byt

zpozdény v nasledujicich pripadech.

e Kdyz se vozidlo prefadi ze dvou jizdnich pruht vné do sousednich jizdnich pruh

® PYi jizdé na strmych svazich

® Pres kopce nebo vrcholky hor

® Polomér otaceni je maly (ostrd zatdcka na kfizovatce)

e Mezi jizdnim pruhem a sousednim pruhem je vySkovy rozdil

6.2 Pokud je Sitka vozovky Uzka, mlzZe detekovat dva jizdni pruhy vozidel.

6.3. Poplachova signalni svétla systému BSD mohou signalizovat dle reakce vozovky nebo
stacionarnich objektd na okraji silnice (jako jsou ploty / betonové zdi, tunely, zelené pasy

atd.)
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7. Obecné odstrafiovani problém{

Projekt Davod Redeni
Rozhrani kabelového Zkontrolujte vSechny kabely
svazku je uvolnéné nebo | a ujistéte se, Ze jsou
neni pfipojeno vSechny pfipojeny
1 Neblikd

LED je poSkozend Vyménte LED indikator

levé a pravé LED Linka levého a pravého Zaménte levy kabel LED a

5 sienalizace < ou svétla je Spatné pravy kabel LED pro
ogaéné J pfipojena k hlavnimu pfipojeni do hlavniho
P svazku BSD. svazku BSD
Rozhrani kabelového Zkontrolujte vsechny kabely
Bzuték  nevydéva svazku je uvolnéné nebo | a ujistéte se, Ze jsou
3 Alarm neni pfipojeno vSechny pfipojeny
PoSkozeny bzucéak Vyménte bzucédk

8. Prohlaseni

Toto zafizeni slouZi jen pouze jako pomoc fidici pfi jizdé a zméné jizdniho pruhu, pfi
pouzivani musi byt fidi¢ pfisné v souladu s dopravnimi pfedpisy, za nehody spole¢nost nenese
Zadnou odpovédnost.

Vyrobce/dovozce: Stualarm import, s.r.0. Na Kfivce 30, Praha 10 (a)@@‘; E
\\ |






